UFPR - Mestrado em Informatica
Cl712 — Sistemas Distribuidos
Aluno: Jorge Tortato Janior
Curitiba, 30 de marg¢o de 2007.

Proposta de projeto para validacdo — Fase |

1. Descricdo do problema a ser tratado

Sistemas de tempo real estdo cada vez mais presente
cotidiano das pessoas. Podemos encontrar processado
maquinas de lavar até sistemas mais complexos const
varios processadores distribuidos em aplicacdes de
comando, tele-cirurgia, etc.

Sistemas de tempo real nao-distribuidos sao relati
compreendidos. Entretanto, sistemas distribuidos de
ainda apresentam-se como um desafio.

A proposta deste projeto é encontrar solucdes para
de tempo real distribuido que permita a sincronizag
pontos distintos de forma confiavel, ou seja, que a
distantes possam ser tomadas de forma sincronizada
comando centralizado. Exemplos de aplicacdes séo: ¢
movimentos de robds ou controle de trafego.

2. Lista dos membros do grupo
- Jorge Tortato Janior

3. Listar quais questdes o grupo tentara responder ao
projeto

- Como garantir que processos distintos possam toma

forma coordenada no tempo?

- Como garantir que erros de comunica¢ado ou congest

do meio de comunicacdo ndo levem a conseqiiéncias in
até mesmo perigosas?

4. Descreva 0 que 0 grupo desenvolvera ou como o0 grupo
determinard a solugdo do problema e as respostas as
qgue o grupo identificar

A solucéo do problema proposto ira basear-se na apl
relégios de parede e protocolos de sincronizacao (n
exemplo) e no uso de protocolos de comunicagéo conf
(multicast confiavel — por exemplo o implementado S
Toolkit) para a sincronizacéo dos eventos em maquin
através da rede de comunicacéo.

Para o escalonamento das tarefas na maquina local a
confirmacdo das mensagens um codigo em Java RT deve
escrito.
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5. Como sera avaliada sua solucdo ou programa (ferrame nta usada)

A sincronizacao dos eventos devera ser verificada a través
de uma aplicacéo de testes. Para o ambiente de test es maquinas
virtuais podem ser instanciadas para simular os mal tiplos entes
remotos com alguma aplicacdo de testes que simule a trasos de

comunicacgdo entre as maquinas virtuais.
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